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%4%?% Concours de Robotique
S NS =
;-.;;%g Edition 2014

Cette fiche relate les aspects techniques du concours. Pour tout ce gui concerne les objectifs
du concours, la procédure de participation et autres aspects organisationnels, voir note
ministérielle.

Premiére compétition : Initiation a la robotique

Premier challenge : Les robots suiveurs de ligne noire sur une plateforme blanche ;

Le robot doit suivre |z ligne noire {de 10 3 15mm de largeur) et doit marguer une pause de 15
secondes aux points A, B et C. Lz pause doit &tre signalée par effet sonore. Le signal sonore
s'interrompe dés gue le robot continu & se deplacer le long de la ligne noire.

Deuxiéme challenge : Les robots détecteurs d'obstacles.
Le robot doit se déplacer en évitant des obstacles blancs. Les contraintes suivantes doivent
étre obligatoirement respectées :
e Pouvoir se déplacer dans un espace contraint de 2m*2m et changer de direction a la
rencontre de tout obstacle blanc de forme cylindrique de hauteur 120 mm et de diamétre
60 mm. Le robot ne doit pas rentrer en collision avec les obstacles.
# Les dimensions (valeurs maximales en mm) du robot sont : L= 200, | = 160, h= 100.

Deuxiéme compétition : Free Robotics

La robotigue libre : Cette compétition aura pour but la présentation de toute conception
nouvelle et innovante dans le domaine de la robotique. C'est une occasion qui Tavorise une
liherté totale aux professeurs roboticiens passionnés voulant exposer devant un jury
expeérimenté une étude détaillée d’'un projet innovant dans le domaine de la robotigue (Bras
manipulateur, Hélicoptére ...).

Cette compétition sera encadrée par les clauses sulvantes ;

Clause 1 : |le projet devra &tre documenté (techniguement) bien etudié et realise.

Clause 2 :; Aprés validation de la participation par fiche d'inscription, les éléves sont
appelés 3 préparer une présentation PowerPoint qui présente les traits principaux de leur
projet (présentation genérale, technologies utilisées, différentes études électronigue et
mécanigue, avantages et applications du projet).

Clause 3: Durant |a présentation, le professeur et ses éléves auront entre 10 et 15min pour

présenter leur projet, en plus de Smin additionnelle pour |z démonstration.



Clouse 4: Le jury, durant |a présentation, s'interrogera sur les points suivants :
- L'idée du projet ;
- La qualité de présentation et les références utilisées ;
- Vos choix techniques ;
- L'enchainement logique de votre démarche de projet ;
- Le coit de votre projet ;
- Les champs d’applications de votre projet ;
- Pour les enseignants, le jury s'intéressera aux différentes exploitations
pédagogiques du projet présenté.
Conditions d’homologation :
Les robots devront satisfaire les conditions suivantes :
e Etre autonome au point de vue de |'alimentation (énergie embarguée) ;
= Les robots doivent étre nommés et portent le logo de I'équipe participante :
=Tout robot intégrant un dispositif de commande 3 distance sera disqualifié de |z
compétition. Cette condition concerne uniquement la compétition d'initiation a la
robotique;
e robot doit &tre de moins de 1 kg (Condition non appliquée a la compétition Free
Robotics) ;
¢ Le robot ne doit pas dépasser Les dimensions (valeurs maximales en mm) suivantes
L =200, | = 160, h= 100.
Cette condition n'est pas appliquée 3 ls compétition Free Robotics ;
ele robot doit étre accompagné d'un dossier technique et d'un dossier pédagogique,
chacun en 3 pages au maximum, en versions papier et numérique (word et PDF).
e robot doit répondre a la contrainte du développement durable ;
e le design du robot sera pris en considération lors de la compétition.
ePendant la présentation, et en cas de disfonctionnement du robot, les professeurs
encadrants sont autorisés & intervenir. Mais au delz de la troisiéme intervention, le robot
sera disqualifié ;
eLe temps alloué a toute présentation devant le jury est fixe a 15 mn (10 mn pour I'exposé
et 5 mn pour la démonstration) ;
* Pour les robots éviteurs d'obstacles, ils seront évalués de la maniére suivante -
1. +2 points pour tout obstade franchis ;
2. -1 point pour tout obstade touché
3. Trois points pour les faibles vitesses, sept points pour Ia vitesse moyenne et dix points
pour la vitesse rapide.
Organisation de la compétition :
Le concours est organisé en trois phases comme indiqué dans la note organisationnelle.

A prendre en considération :
Régle 1: Les participants doivent obligatoirement respecter le contenu du présent
document ;
Régle 2 : Le comité d'organisation se réserve le droit de modifier le réglement du concours,
s'il jJuge necessaire, a tout moment de la préparation au concours pour faire respecter
l'esprit de cette rencontre. Dans ce cas, toute modification touchant le réglement sera
transmise par courrier électronique 2 tous (tes) les participants (tes) inscrits (tes) au
CoOnCours.
Régle 3 : Lz tenue des €léves participants doit étre modeste et décente.

Pour toute autre information, Veuillez contacter le comité d’organisation aux adresses

.

électroniques suivantes : inspcoordination oo.fr ourobotech2014@yahoo.fr




