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clignat_led | Arduino 1.0.6 b | B [
Fichier Edition Croquis Outils Aide

clignot_led

vold setup )

{
pinMode (8, CUTPUT) ; //pin 8 comme sortie

} "

vold loop ()

{

digitalWrite (8, HIGH) ;//A11umer Led du Pin B
delay {(5000);//Pendant 5 secondes
digitalWrite (8, LOW);//Eteindre Led du Pin B8
delay {(5000);//Pendant 5 secondes

}

m

Arduino Uno on COMMA1

:u\géqﬁtd\.ggogLOW51gHIGHuhgyﬁoﬁq -

digitalWrite(8,1) ; Al digitalWrite(8, HIGH) ; -
digitalWrite(8,0) ; Al digitalWrite(8,LOW) ; -

-2016- A4S jujadl ane
Abdelaziz OUKKA




Llaily) ddgy g,

% ;\M\M’&MS\JMﬂ\M\fﬁM;\M\MNQ\hW\jm

Ana) ai i cay pad) oo cagig l pg e aie oK) gw il by padl Laians datsy

el Jlominel oSan o) puell 3 ool Sl e gall ) ghaasy i i) Lakasilyd
it y 3T g o) perd) e ama Mge St 5§ CNY70

A M L i g Al clla il o) g oii

— Marking aerea @

—
| [ 4

CNY70 Ee

Batfle

The basic design of the infrared proximity sensor. TC RTSOOO
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e Photoélectrique TCRT5000L Infrarouge Réflexion
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- PHOTODIODE IR
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B TCRT5000L
LED 5MM IR 850NM
Courant, If moy.: 100mA / Ee L) Jyil)
Tension, Vf max..: 1.5V e SFH4550
a” ISFH487
Type de diode: Photodiode (Phototransistor) -
Longueur d'onde de la sensibilité créte: 900nm S”Lm n > fj‘_éj‘
Angle, moitié: 10° - (< )
SFH213-FA

Courant d'obscurité: 1nA
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sketch_may28a_leds &

int capgauche = &0;// capteur gauche ( CHNYT70 1 ou IRL) =
int walg = 0;
int ledl = B;
void setup () {
pintMode (ledl, GUTEUT) ;
}
void loopi{) {

valg=analogRead (capgauche);//Affecter la lecture de la wvaleur du capgauche 4 la wva
1f { walg = 80 )

{

/481 la waleur » 80 correspond a4 la détection du noir

digitalWrite(ledl, HIGH) ; AAallumer ledl
}
else {
digitalWrite{ledl, LOW) ; F/Bteindre led 1

'
'

1 | 11 3

¢ ol perd! i amddM ce Ll Juussl) Gilbit! degliad dwidly 100 Q anill jLas) o3 1l *
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R1 Ao gliad) il
:_\)010 Vak = Prax / Ix ] Prax = Vak * Ir
Vak = 0.1/0.05 =2V
T R1 = (Vaim - Vi) / Ir
gl N Vatim = Vel 13)
R1=(5-2)/0.05=600Q
ols TO0QY 5Ll dogliall dpually
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int capgauche = AQ0;// capteur gauche { CHNYY0 1 ou IRL)

int capdroit = Al; // capteur droit ( CHNYT0 2 ou IRZ)

int walg = 0;

int wald = 0;

int motorlsensl = 8; Adopin 2 (Input 1) du LESID (moteur gauche )
int motorlsensz = 3; A4 opin 7T (Input 2) du LESID

int enaklel = 10; A4 pin 1 (Enable 1) du LES3D

int motorZsensl = 13; A4 pin 15 (Input 4) du LEF3ID {moteur droit)
int motorZsensz = 1Z2; A4 pin 10 {(Input 3) du LZ93D

int enableZ = 11; £ pin 9 (Enable Z) du LZ93D

int ledd = #&;

int ledg = 7;

void setup() |
pintode (capgauche, INBPUT) ;
pintode {capdroit, THEUT) ;
pindode {(motorlsensl, OUTEUT);
pintode (motorlsens2, OUTEUT);
pintode {enabhlel, QUTEUT) ;
pintode (motorZsensl, OUTEUT)

pinMode {motorZsensZ, OUTEUT);
pintode (enableZ, OUTEUT);
pintode (ledd, OUTPUT) ;

pintode {ledy, CUTEUT) ;
digitalWrite {enahlel, LOW };
digitalWrite (enakleZ, LOW );

}

void loopi{) {

digitalWrite({enablel, HIGH };

digitalWrite{enable?, HIZH };

valg=analogRead {(capgauche) ; //Affecter la lecture de la waleur du capgauche a 1s

vald=analogRead {capdroit); //aAffecter la lecture de la waleur du capdroit & la
if { wvalg = 200 )
{

/7481 la waleur = 80 correspond & la détection du noir j

digitalWrite (motorlsensl, HIGH);

/81 oul Tourner le moteur 1 dans un sens (pour |

!

digitalWrite (motorlsensZ,
digitalWrite (ledd, HIEH) ;

elze |

digitalWrite (motorlsensl,
digitalWrite (motorlsensZ,
digitalwrite (ledd, Low) ;

Ly

Aiallumer ledl
LOWY; /731 non arréter le moteur 1
L)

J/Bteindre led 1
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if { wald > Z0O0O )
{
digitallWrite {motorZsensl,
digitalWrite (motorZsenss,
digitalWrite {ledg, HIGH) ;
}

glse |
digitallWrite {motorZsensl,
digitallrite {motorZsensk,
digitalWrite {ledg, LOW) ;

1

delay (300007 ;

1

/481 Oul Tourner le moteur Z dans un sens

HIGH) ;
O ;
Siallumer ledZ
LCWY; /781 non arréter le moteur 2
L) ;

//Bteindre led 2

¢ ] ay yhay 850 Qg

voild marcheg() | —
digitalWrite (motorlsensl, HIGH);
digitalWrite{motorlasensZ, LOW);
digitalWrite{ledd, HTEH) ;
1
void arretgi) |
digitalWrite {motorlsensl, LoW); /81 non arréter le moteur 1
digitalWrite{motorlasenss, LOW);
digitalWrite{ledd, LowW) ;
2y 3 S A8l

!

vold marched () |

digitalWrite (motorZsensl, HIGH);

digitalWrite (motorsensk,
digitalWrite (ledqg, HISH) ;
1
wold arretd () |
digitalWrite (motorZsensl,
digitalWrite (motorZsenss,
digitalWrite (ledg, LowW) ;

Loy ;

Lo ;

Lo ;

void setup

f/81 non arréter le moteur Z

1 —
if { walg = 200) if { wald = 20O} ——
{ {
marcheg () ; marched () ; lﬂgd
digitalwWrite{ledd, HIEH); digitalWrite(ledZ, HIGH) ; Az JJSS\
} } void
else | else | loop
arretg(); arretd () ;

digitalWrite(ledd, LoW) ;
I

digitalWrite{ledg, LW ;
I
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